
 

 ؟سروو موتور چیست
 

ت و آمده، به این معنا که مانند یک خادم مطيع دستورات بوده و آنها را با دق Servantکلمه سرو از کلمه یونانی 
ات  ی ، سرعت و شتاب و گشتاور تجهت  ل مقدار دقیق جابجانی

سرعت به انجام می رساند. این سیستمها جهت کنتر
 مکانیکی حرکتر استفاده می شوند. 

م های  ی و و حرکت نیستند، بلکه مکانت  م های موجود جهت انتقال نت  ی البته سیستم های سرو تنها مکانت 
یک هستند.  DCو  ACهیدرولیک، نیوماتیک و موتورهای   عادی هم در این مقوله سرر

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 انواع موتورها: 

 

 دسته تقسیم می شوند:  چهار این موتورها به 
  AC Servo Motorموتور جریان متناوب  .１

  Stepper Motorای  موتور پله  .２

   AC , DC ( Brush Motorموتورهای جاروبک دار ) .３

 DC Servo Motorموتور جریان مستقیم  .４



 

 موتور
ند،  ل موقعیت مورد استفاده قرار می گت   نامیده می شوند.  سروموتور  اصولا موتورهانی که در کاربردهای کنتر

ل از آن یاد می شود، طوری طراحی و ساخته میشود که بتوان از آن در  سروموتور که گاهی به نام موتور کنتر
ی چند دهم وات تا چند صد وات می باشد.  ل فیدبک استفاده نمود. توان اسمی این موتورها بی  سیستم های کنتر

( آ سی )لختر ا کم نها کم باشد و در نتیجه، قطر این ماشینهپاسخ سرعت این موتورها بسیار زیاد است، لذا باید ایتی
اده ولی طول آنها نسبتا زیاد است. از این موتورها در سیستمهای رادار، روبات، کامپیوتر و ماشینهای افزار استف

 شود.  می

 

 سروموتورها بر دو نوعند: 
 

 DCموتورهای  -۱

  ACموتورهای  -۲

 

 DCسروموتورهای  

بای دائم است.  DCموتور  با تحریک جداگانه یا  DCدر حقیقت یک موتور  DCسروموتورهای   با قطبهانی از آهتی
از نوع تحریک جداگانه را نشان میدهد. اصول اصلی عملکرد این سروموتور  DCشمای یک سروموتور  ۱شکل 

ل می شوند  DCمعمولی است. سروموتورهای  DCشبیه موتورهای  . آرمیچر در این عمدتا توسط ولتاژ آرمیچر کنتر

وی محرکه  DC(. باید دانست در ماشینهای 3موتورها خطی بوده و شیب منفی نسبتا زیادی دارد )شکل  نت 
ات پله ای در ولتاژ آرمیچر )یا جریان mmfآرمیچر و  (mmf) مغناطیسی   (مدار تحریک متعاملند ، لذا تغیت 
 .سری    ع بوجود بیایدخش روتور تغیت  شود که در موقعیت یا سرعت چر  باعث می

 

 

 AC موتورسروو 

 از چند وات تا چند صد وات می باشد. در حقیقت، موتورهای با توان اسمی بالا از نوع DC توان اسمی موتورهای 

DC هستند. امروزه در توان های کم از موتورهای AC استفاده میشود. موتورهای AC  سی بسیار مقاوم بوده و ایتی

ی کم است، اما باید متذکر شد که موتورهای ()لختر  غت  خطی هستند و مشخصه های گشتاور سرعت  AC آنها نت 

با  DC از گشتاور موتورهای AC نمی باشد. باید بدانید که گشتاور موتورهای DC آنها بخونی و ایده الی موتورهای

ل AC توان اسمی یکسان کمتر است. اکتر موتورهای ند از نوع  که در سیستم های کنتر مورد استفاده قرار می گت 

دوفاز را نشان می دهد. در  AC شمای موتورهای ۴موتورهای القانی دوفاز با روتور قفس سنجانی میباشند. شکل 

ده شده اند. این دو  این موتورها استاتور حاوی دو سیم پیچ است که در طول استاتور درون شیارها توزی    ع و گستر

ی    ح می شوند. سیم پیچ به قرار زیر ت  شر



متصل می  4یم پیچ اول که به سیم پیچی مرجع یا سیم پیچی فاز ثابت معروف است و به منبع ولتاژ ثابت س -

 باشد

ل فاز نامیده می شود، به منبع ولتاژ متغت  م -  تصل می شود. سیم پیچ دوم که سیم پیچی کنتر

 

 

 B2سروو موتور دلتا 

 

 

 



  2Bدلتا موتور  سروو  فن   مشخصات

متناسب با Mpps 4دارای ورودی پالس 

لرهای  CNCکنتر

  سرعت ، موقعیت و گشتاور،  دارای مدهای

 Kw – 1.5 Kw 0.1در رنج های موجود

 تکفاز و سه فاز –ولت  220ورودی ولتاژ 

 RS-422  ،RS232  ،RS-458 دارای پورت

ل سرعت گشتاور %  1دقت کنتر

 دارای نرم افزار بسیار آسان و کاربردی

یب قابل تنظیم خروحیی   انکدر با ضی

 دارای حفاظت مناسب و سیستم اعلام آلارم

ورودر و خروحیی دیجیتال و آنالوگ قابل تنظیم از 

های داخلی  طریق پارامتر

 تکنولوژی تنظیم اتوماتیک

  HZ 1000 پاسخ فرکانسی

 پالس به ازای هر دور سروو موتور 160000رزولوشن انکودر 

 

 

 

 

 

 

 

 نمایی از درایو



 

 

 

 

 

 

 Charge LED 

این چراغ نمایشگر نشان میدهد که ولتاژ قدرت ورودی به درایو وصل شده است. با قطع ولتاژ ورودی، این 

نمایشگر برای چند ثانیه روشن می ماند. دقت کنید که در این وضعیت نباید به ترمینال های قدرت دست 

 شدیدی برای شما اتفاق می
ی

  افتد. بزنید، چون در این حالت برق گرفتکی

 LED Display 

 رقمی می باشد که وضعیتها یا کدهای خطای درایو را نمایش میدهد.  ۵با نمایشگر 7seg  یک

 Operator Panel 

، مانیتورینگ  ی عیب یانی ها و توابع را انجام داد و همچنی  کدهای تابع می باشند که می توان با آنها تنظیمات پارامتر
 وضعیت های درایو را مشاهده کرد. 

MODE  : .دن این دکمه می توان مد درایو را تغیت  داد و انتخاب کرد  با فشر

 SHIFT  : این دکمه چند کاره می باشد: حرکت دادن مکان نما به سمت چپ و وارد شدن به هریک از گروه
دن این دکمه امکان پذیر است.  ها با فشر  پارامتر

 UP  : .دن این دکمه میتوان مقدار نمایش داده شده بر روی نمایشگر را افزایش داد  با فشر

DOWN  : .دن این دکمه می توان مقدار نمایش داده شده بر روی نمایشگر را کاهش داد  با فشر

 SET  : .ه کرد ات داده توسط کاربر را ذخت  دن این دکمه میتوان مقدار تغیت   با فشر

 



 

 Control circuit terminal (L1C , L2C) 

لی، ترمینال های مدار قدرت ورودی، باید به این ترمینال ولتاژ تغذیه   220-230ترمینال منبع تغذیه مدار کنتر
VAC  با فرکانسHZ 50/60  . اعمال شود 

 Main Circuit Terminal ( R , S , T) 

 VACترمینال های مدار قدرت ورودی، باید به این ترمینال ولتاژ تغذیه 

 اعمال شود.  HZ 50/60با فرکانس 230- 220

 Servo Motor Output (U, V , W) 

ی برای ترمینال های )  3بلوک ترمینال  ترمینال های قدرت خروحیی که برای اتصال به موتور .  (  U , V , Wپی 
استفاده می شود. هرگز برق ورودی را به ترمینال های خروحیی وصل نکنید. در این صورت ممکن است به درایو 



درایو( به U, V , Wآسیب برسد. اگر کابل خروحیی قدرت موتور به درستر به درایو متصل نشود )یعتی سیمهای 
 . رسد  ایو آسیب میمدار قدرت خروحیی در 

 

 Internal/External Regenerative Resistor Terminal  (یا  ترمینال اتصال مقاومت احیا کننده و

 (P + , D , C واحد ترمز

ی ترمینال های  داخلی:  Regenerativeمقاومت  و مدار باز بودن ترمینال  P , Dاز اتصال کوتاه بودن مدار بی 
ی شوید.  P,Cهای   مطمی 

:  Regenerativeمقاومت  وصل کنید و از مدار باز  P , Cرا به ترمینال های  Regenerativeمقاومت  خارجی
ی P , Dبودن ترمینالهای   شوید.  مطمی 

ی  750Wفقط به درایوهای با توان  regenerativeمقاومت  ی شوید که مدار بی  و بالاتر متصل شود. مطمی 
 داخلی استفاده می کنید، اتصال کوتاه باشند.  Regenerativeرا وقتر که از مقاومت  P ,Dترمینال های 

: واحد ترمز خارحیی به ترمینال های +  ی ترمینال هایمتصل می شود  -و  Pواحد ترمز خارحیی  . از اتصال باز بودن بی 
D , P+  وC , P+  .ی شوید وقتر که از مقاومت احیا کننده خارحیی استفاده می   در هنگام استفاده از ترمز مطمی 

ی ترمینال ها وصل کنید و اطمینان حاصل P , Cکننده را به ترمینالهایکنید، مقاومت احیا   ی نمایید که مدار بی 
P ,D ی باز باشد. ، وقتر که از مقاومت احیا کننده داخلی استفاده می کنید، اطمینان حاصل نمایید که مدار ما بی 

ی ترمینال های  P , Dترمینال های  ی  ۴بلوک ترمینال شد . باز با P ,Cبسته )اتصال کوتاه( باشد و مدار مابی   پی 
ی یک سیم برای جامتی  .  ( - , P , D , Cبرای ترمینال های )  از بلوک  Dو  Pهای + کردن )نصب شده برای پی 

ی برای  3ترمینال   (  P+ , D ,Cپی 

 

 Heatsink 

 در نی خطرترین قسمت درایو برای اتلاف حرارت ایجاد شده درایو بکار می رود. 

 Ground Terminal 

ی )ارت  )ترمینال اتصال به زمی 

 

  کانکتورCN1 (I/O Interface) 

لرهای خارحیی مانند /ترمینال ورودی  ل سیگنال  PLCخروحیی ، از این واسط برای اتصال کنتر یا کنتر
ی برای سیگنال های فرمان می باشد.  ۴۴، کانکتور CN1کانکتور   شود.  ورودی خروحیی استفاده می  پی 

 

 

 

 

 

 



  کانکتور CN2 (Encoder Interface)  

ی سریال واس 9، کانکتور CN2کانکتور   .شود میاز این کانکتور برای اتصال انکدر موتور به درایو استفاده  ط پی 
 ( 9D-subانکدر می باشد. )

 

ی   نماد ترمینال رنگ سیم شماره پی 

 +T آنی  4

 -T آنی / مشکی 5

 رزرو - 3

 رزرو - 2

 رزرو - 1

 رزرو - 9

 ولت 5+ قرمز یا قرمز / سفید 8

 GND مشکی یا مشکی / سفید 7،  6

 

  کانکتور CN3 (Serial Communication Interface) 

لرها دو ارتباط به کامپیوتر شخصی یا  RS- 232/  485 از این کانکتور برای اتصال ارتباط سریال  یگر کنتر
ی جهت اتصال کامپیوتر و کی پد ارتباطات سریال شبکه می  ۶، کانکتور CN3کانکتور   شود.  استفاده می پی 

 (CN3 port – female)باشد. 

 

  کانکتور رزرو  CN4  : 

 . رزرو شده است

 

  آنالوگ ترمینال خروجی ولتاژ CN5  : 

برای مانیتور کردن وضعیت های عملکرد سروسیستم استفاده می شود. در این درایو دو کانال با نام های 
MON1   ی تغذیه برای داده های خروحیی با ولتاژ آنالوگ اماده شده است. مرجع این ولتاژهای خروحیی زمی 

لی می باشد.   کنتر

 

 )  ترمینال ارت )زمی  

ی سیم ارت تغذیه ورودی باید به این ترمینالها متصل شوند.    سیم ارت موتور و همچنی 

 

 

 



 توجه: 

و بالاتر در صورت نیاز باید مقاومت احیا کننده نصب شود. از مقاومت احیا   750Wفقط در درایوهای  .1
از   استفاده نمی شود.  400Wکننده دردرایوهای کمتر

باشد، یا سرعت موتور برابر یا بالاتر از مقدار  ONاین نمایشگر در مواقعی که درایو :  CMDنمایشگر   .2
 باشد، روشن می شود.  (ZSPDتنظیم شده )

 

  2B  دلتا موتور  سروو  کاربرد

 
 ی های حمل و نقل    ماشی 

 دستگاه برش 

 دستگاه های CNC فلزات،چوب،طلا 

  ی آلات نساحیی  ماشی 

  ی  آلات چاپماشی 

 دستگاه های تزریق پلاستیک 

 دستگاه های پزشکی 

 ونیکی ی آلات و دستگاه های تولید قطعات الکتر  ماشی 

 و… 
 

 

ل درایو   مدهای کنتر
ل تکی و سه مدرایو دلتا برای  لی در جد  د پنج مد کنتر ل دوگانه برنامه ریزی شده است. عملکرد مدهای کنتر ول کنتر

 زیر لیست شده است. 

 

 مد تکی 
ل موقعیت خارجی  .1 ل موقعیت برای موتور به وسیله یک منبع پالس   :  Pکنتر  خارحیی فعال می نمود. کنتر

ل سرعت .2 ل سرعت  :   S  کنتر ه کنتر منبع ا تنظیم شود و یا از یک برای موتور می تواند به وسیله پارامتر
ل د ولت فعال 10 –ولت تا  10خارحیی +  آنالوگ یاخلی سرعت با تنظیم شود. کنتر و به وسیله  پارامتر

 امکان پذیر است. (DI)ورودی های دیجیتال 

ل داخلی سرعت .3 ل سرعت دخلی  :   SZ کنتر ها امکان پذیر است.  کنتر برای موتور فقط به وسیله پارامتر
ها تن  .فعال می شوند(DIل )ظیم شده و با ورودی های دیجیتاسرعت سرعت داخلی توسط پارامتر

https://gozargah.biz/%D8%B3%D8%B1%D9%88-%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D8%AF%D9%84%D8%AA%D8%A7-%D8%B3%D8%B1%DB%8C-a2.html


ل گشتاور  .4 ها   :  Tکنتر ل گشتاور برای موتور می تواند به وسیله پارامتر بع تنظیم شده و یا از یک منکنتر
ل داخلیولت  10 –ولت تا  10+ آنالوگ خارحیی  ی  فعال شود. کنتر و به وسیله  گشتاور با تنظیم پارامتر

 امکان پذیر است. (DI)ورودی های دیجیتال

ل داخلی     .5 ل داخلی گشتاور :  TZگشتاور کنتر ها امکان پذیر است. کنتر   برای موتور فقط به وسیله پارامتر
ها تنظیم شده و با   فعال می شوند(DI)ورودی های دیجیتال گشتاور داخلی توسط پارامتر

 

 مد دوتایی 
  S-P : لی سرعت  شوند.  می توانند به وسیله ورودی های دیجیتال انتخاب P یا موقعیت Sهر یک از مدهای کنتر

T-P  : لی گشتاور  وند. شمی توانند به وسیله ورودی های دیجیتال انتخاب  Pیا موقعیت  Tهر یک از مدهای کنتر

S-T  :  لی سرعت  ند. دیجیتال انتخاب شو  می توانند به وسیله ورودی های Tیا گشتاور  Sهر یک از مدهای کنتر

لی بالا را می توان به وسیله پارامتر   مد های  لی درایو را تغیت  دادید، برای خاب کرد. انت P1-01کنتر
اگر مد کنتر

لی جدید فقط در صورت ات باید یک بار برق تغذیه درایو را قطع کرده و مجددا وصل نمایید. مد کنتر  اعمال تغیت 
 باشد.  قطع برق و وصل مجدد برق تغذیه ورودی درایو فعال می شود و معتتی می

 

ل :   مراحل انتخاب مد کنتر
فعال( باشد .   Servo Offدرایو باید در وضعیت  .1 فعال باشد .   )غت   درایو باید در وضعیت غت 

 استفاده کنید .  P1-01 از پارامتر  .2

 بعد از اینکه تنظیمات کامل شد برق درایو را قطع کرده و مجددا برق تغذیه ای درایو را وصل کنید .  .3

 

ل موقعیت  .1  مد کنتر

ل موقعیت ی  (P Mode ) مد کنتر معمولا برای کاربردهانی که نیاز به موقعیت دقیق دارد، از قبیل ماشی 
د. درایو سری  CNCهای  ل فدلتا یک نوع از منبع  ASDA - B2مورد استفاده قرار می گت  رمان در مد کنتر

ش موقعیت را پشتیبانی می کند. این منبع فرمان قطار پالس مستقیم می باشد که می توان با آن زاویه چرخ
ل کرد. در درایو سری مو    500 فرمان حداکتر فرکانس ورودی برای پالس خارحیی  ASDA - Bتور را کنتر

Kpps (Line Drive )   200 یا Kpps )می باشد و در درایو سری )کلکتور بازASDA - B2 داکتر فرکانس ح
سرعت چرخش  rpm 3000می باشد که این فرکانس ها برابر  MppS 4ورودی برای پالس خارحیی رمان 

 موتور است. 

ل سرعت قسمت اصلی می close loopبرای  یب تقویت حلقه موقعیت  حلقه کنتر های ضی باشد و پارامتر
قسمت کمکی حلقه موقعیت می باشند. کاربر می تواند دو نوع مد خود تنظیم  feed forwardو ان 

tuning )یب تقویت ان ان سازی ضی ی  جام دهد. مد های دستر / اتوماتیک( را برای مت 

 

 

 



ل موقعیت   (PT)منبع فرمان برای مد کنتر

ل موقعیت  یک ورودی قطار پالس خارحیی ورودی درایو می باشد. سه (   (P modeمنبع فرمان مد کنتر
 نوع پالس ورودی را می توان به درایو اعمال کرد و هر یک از انواع پالس ها یک نوع منطق با )قطب

 انتخاب کرد.  P1-00( دارند. به یک از پالس های ورودی را می توان توسط پارامتر منفی  ، قطبمثبت

  

ل موقعیت   پارامتر های مد کنتر

 پارامتر  تابع

ل و خروجی مستقیم  P1-01 مد کنتر

 P1-02 سرعت و محدوده گشتاور

 P1-12 _P1-14 اولی   الی سومی   محدوده گشتاور

 P1-46 تعداد پالس خروجی انکدر

 P1-55 حداکتر محدوده سرعت

 P1-50 مد پاک کردن خطای پالس

ل پالس خارجی   (P Mode) فرمان کنتر

 P1-00 نوع پالس ورودی خارجی 

ونیکی ) صورت کسر (  بکس الکتر  N1 P1-44نسبت گت 

ونیکی )مخرج( بکس الکتر  P1-45 نسبت گت 

ونیکی )دومی   صورت کسر  بکس الکتر نسبت گت 
 )N2 

P1-60 

ونیکی )سومی   صورت کسر  بکس الکتر نسبت گت 
 )N3 

P2-61 

ونیکی )چهارمی   صورت   بکس الکتر نسبت گت 
 N4کسر ( 

P2-62 

 

ل .2  سرعت مد کنتر
ل سرع  ل سرعت دقیق استفاده می شود، مانند   Sیا   Szت مد کنتر می باشد و معمولا در کاربردهای کنتر

ی های ه.درایو دلتا سری CNC ماشی  ل سرعت را ساپورت دو نوع منبع فرمان در مد کن ASDA - B2 وغت  تر

می کنند. یکی سیگنال آنالوگ خارحیی و دیگری توسط پارامتر داخلی می باشد. سیگنال آنالوگ خارحیی یک 

ل کند. دباشد و این ولتاژ می ت ولتاژ ورودی خارحیی می  داخلی کاربرد برای پارامتر   و واند سرعت موتور را کنتر

 : رد وجود دا

ل سرعت وجود دارد .1 های کنتر که باید    سه نوع فرمان متفاوت تغیت  سرعت موتور توسط پارامتر

 SP1و  SP0ها  با نام ورودی CN1توسط کانکتور  DIکردن سیگنال های ورودی دیجیتال ازسوییچ  

 این سه سرعت را بدست آورد . 



 شود.  )شبکه(استفاده میبرای تغیت  مقدار تنظیمی پارامتر سرعت از ارتباطات سریال   .2

 

        -ASDA  از طرف دیگر سوئیچ کردن بسیار یکنواخت فرمان سرعت را باید بسازید، که درایو سری 

B2   ل سرعت یک نمودار منحتی   د برای مدلتا ل سرعت حلقه  Sکنتر  کامل را ایجاد کرده است. برای کنتر

یب تقویت و یک انتگرال گت   ASDA - B2دلتا سری  بسته در درایو  ان ساز ضی ی لر  PI تابع مت   PDFFو کنتر

برای  (در دو مد )دستر / اتوماتیک tuningاز طرف دیگر، تکنولوژی خود تنظیم هم کرده است . را فرا

 اماده شده است.  P2 - 32تر انتخاب توسط کاربر با پارام

 

یب تقویت وجود دارد دو مد خود تنظیم بر   : ای تنظیمات ض 

د. وقتر که از این مد مد دسنر  •  یب تقویت حلقه در این مد به آسانی صورت می گت   کنید،ستفاده  ا : تنظیمات ضی
 تمام توابع اتوماتیک و توابع کمکی غت  فعال می شوند. 

سی، با ده سطح پهنای مد اتوماتیک•   ی ایتی ایب تقویت حلقه برای اندازه گت  : تنظیمات پیوسته مطابق با ضی

د و در ابتدا تمام مقادیر، پیش فرض کارخانه می ص باند  د. تنظیم پارامتر توسط کاربر صورت می گت  ورت می گت 
 باشند. 

 

 

 

ل سرعت   منبع فرمان مد کنتر

: جنس ورودی سیگنال خارحیی از نوع ولتاژ می .１  ولت 10-ولت تا  10+.باشد  سیگنال آنالوگ خارحیی

 P1-11 الی   P1-09پارامتر داخلی :  .２

  1سیگنال وضعیت-SPD0   : نمایشگرOFF (و )نمایشگر 1کانکتور در حالت عادی باز :ON ( ردکانکتور 

 می باشد . (حالت عادی بسته 

  وقتر کهSPD0  وSPD1  هر دو برابر(OFF)0  ل باشد، سرعت چرخش روتور  Szباشند، اگر مد کنتر
 ستفادهه عنوان منبع فرمان سرعت اآنالوگ بتنظیم شود. از این رو، اگر کاربر از ولتاژ  0باید برابر  موتور 
ل  کند   نمی ونیکی نقطه صفر  Szمی تواند مد کنتر  را انتخاب کرده و از مشکل تغیت  در خروحیی مدار الکتر

ل سرعت  ما باشد، منبع فرمان سرعت ولتاژ آنالوگ  Sتوسط آنالوگ از جنس ولتاژ دوری کند. اگر مد کنتر
ی  ترمینال های  ات ورودی ولتاژ از می باشد. تنظ GNDو  V - REFبی   10-لت تا و  10+ یم دامنه تغیت 

 است.  P1-40موتور برابر با سرعت قابل تنظیم توسط پارامتر سرعت  باشد و میولت 

  که کمتر از یک ورودی   وقترSPD0  وSPD1  0برابر  OFFپارامتر های د، منبع فرمان سرعت یکی از نباش 
P1-09   تا P1-11 خواهد بود. در صورتیکه هر یک از ورودی هایSPD0  یاSPD1 غیت  کنند، یک ت

د کرد و معتتی تغیت  خواه SPD1و  SPD0فرمان سرعت مطابق با وضعیت سیگنال ورودی های  منبع
 )فعال( می باشد. 

  ی های داخلی مابی  ات پارامتر قدار تنظیمات = دامنه می باشد. م5000تا +r/min -5000دامنه تغیت 
ات   برابر مقدار تنظیمی تنظیم شود،+ ۳۰۰۰۰برابر با  P1-09برای مثال، اگر  (r / min0.1واحد ) × تغیت 

( =۳۰۰۰۰( )+0.1 r/min+=)3000r/min .خواهد بود 



ل سرعت مدهای  نمی باشد، بلکه برای  Szیا  Sاین فرمان سرعت توضیح داده شده فقط برای مدکنتر
ل گشتاور مدهای  د.  Tzو  Tمحدود کردن سرعت ورودی در مد کنتر ی مورد استفاده قرار می گت   نت 

 

ل    سرعتپارامتر های مد کنتر

 پارامتر  تابع

ل و خروجی مستقیم  P1-01 مد کنتر

 P1-02 سرعت و محدوده گشتاور

 P1-46 تعداد پالس خروجی انکدر

 P1-55 حداکتر محدوده سرعت

 P1-09 _P1-11 اولی   الی سومی   محدوده سرعت

 اولی   الی سومی   منبع فرمان

 P1-12_P1-14 اولی   الی سومی   منبع فرمان گشتاور

 اولی   الی سومی   محدوده گشتاور

 P1-40 حداکتر محدوده و منبع فرمان سرعت آنالوگ

 P1-41 حداکتر محدوده منبع فرمان سرعت آنالوگ

 P1-76 سرعت چرخش در خروجی انکدرحداکتر 

 

ل گشتاور .3  مد کنتر

ل )  ، Tz یا  T مد کنتر
ی

ی ریسندکی ی چاپ ، ماشی  ( معمولا در یکی از کاربرد های گشتاور مانند ماشی 
ی جمع کن استغاده می شود .  ل  بع فرمان در مد  دو نوع من ASDA - B2 درایو دلتا سری ماشی  کنتر

را ساپورت می کنند. یکی سیگنال آنالوگ خارحیی و دیگری توسط پارامتر داخلی می باشد.  گشتاور 
ل  موتور را کنتر  گشتاور واند  باشد و این ولتاژ می ت سیگنال آنالوگ خارحیی یک ولتاژ ورودی خارحیی می

ل گشتاور م P1-14 الی   P1-12 از پارامتر های کند.  وتور توسط پارامتر داخلی استفاده می برای کنتر
 شود . 

 

ل    گشتاورمنبع فرمان مد کنتر

: جنس ورودی سیگنال خارحیی از نوع ولتاژ می .1  ولت 10-ولت تا  10+.باشد  سیگنال آنالوگ خارحیی

 P1-14 الی   P1-12پارامتر داخلی :  .2

  1وضعیت سیگنال- TCM0  :0  : نمایشگرOFF (و )نمایشگر 1کانکتور در حالت عادی باز :ON 
 می باشد . (حالت عادی بسته  کانکتور در )



 وقتر کهTCM0  و TCM1  هر دو برابر(OFF)0 ،ل گشتاور  باشند باشد ، فرمان  Tz و عملکرد مد کنتر
  می تواند مد ،  کند ن استفاده گشتاور ه عنوان منبع فرمان  آنالوگ ب سیگنالاگر کاربر از  است .  0برابر 
ل  ل عملکرد گشتاور را Tz کنتر ل گشتاور انتخاب کبرای کنتر ند و مشکل انحراف نقطه صفر در مد کنتر

( ستفاده کند ا P4-23 ،)اگر کاربر می خواهد مقدار آفست ورودی گشتاور آنالوگ را تنظیم کند از پارامتر 
ل مد گشتاور  ی   Tدر ولتاژ آنالوگ را تنظیم نماید .عملکرد کنتر  باشد ، فرمان ورودی ولتاژ آنالوگ بی 

ولت و  10+ ولت تا   10-بسته می شود . ذنج تنظیو ورودی آنالوگ از  GNDو  T-REFترمینال های 
 مطابق با گشتاور قابل تنظیم می باشد . 

 یکی از  وقتر کهTCM0   و TCM1  1و یا هر دو برابر (On) ،د . گشتاور پارامتر داخلی می باش  منبع  باشند 
تغیت  وضعیت وهند ، منبع گشتاور داخلی (On) 1( به OFF)0از TCM1 یا   TCM0یعتی اگر هر یک از 

ل گشتاور )  معتتی می باشد . این منبع گشتاور مطلوب فقط در مد کنتر
( استفاده T یا   Tzطریق پارامتر

ل موقعیت )نمی شود . بلکه باید از منبع ورودی محدود کن ل P نده گشتاور در مد کنتر ( و در مد کنتر
 ( استفاده شود .  Sz یا   S سرعت )

 

ل     گشتاور پارامتر های مد کنتر

 

 پارامتر  تابع

ل و خروجی مستقیم  P1-01 مد کنتر

 P1-02 سرعت و محدوده گشتاور

 P1-46 تعداد پالس خروجی انکدر

 P1-55 حداکتر محدوده سرعت

 P1-09 _P1-11 سومی   محدوده سرعتاولی   الی 

 اولی   الی سومی   منبع فرمان

 P1-12_P1-14 اولی   الی سومی   منبع فرمان گشتاور

 اولی   الی سومی   محدوده گشتاور

 P1-40 حداکتر محدوده و منبع فرمان سرعت آنالوگ

 P1-41 حداکتر محدوده منبع فرمان سرعت آنالوگ

 

 

 

 

 

 



 :هنگام نصب درایو رعایت شودنکایر که باید در 

  و 
ی

ی درایو و موتور را از قسمت کانکتورها با خمیدکی  . بصورت کج به همدیگر اتصال ندهید کابل ارتباط بی 

   وقتر که درایو را در محل مونتاژ نصب می کنید، از محکم بودن پیچها و اتصالات درایو به سطح کار و 
ی شویدمحکم   .بودن درایو در جایش مطمی 

  ی شوید کهاگر  شفت موتور در حال چرخش با بار به صورت مستقیم جفت )درگت  شده است، مطمی 
، این دو باید با یکدیگر  مشخصات کوپلینگ موتور با مشخصات کوپلینگ بار یکی ی و برابر باشد و همچنی 

در یک محور تراز باشند. در غت  این صورت، ممکن است به بار آسیب برسد و سرو خطای دهد و یا 
لی در سرو رخ دهد.  نی موقع خطای  و زودرس کنتر

   ی درایو و موتور بیشتر از درت متر باشد، باید قطر سیم کابل انکدر و کابل ق ۲۰اگر طول کابل واسط مابی 
 را افزایش دهید.  (  U, V , W موتور )اتصال به ترمینال های 

  ی شوید که پیچهای اتصال موتور به سطح کار سفت و محکم ب  اشند. مطمی 

  .ی و خشک نگهداری کنید و نباید آن را زیر تابش مستقیم نور خورشید نصب نمایید درایو را در محل تمت 
ی +و محدوده ی دمای محیطی که درایو در آنجا نگهداری می شود باید   25-درجه سانتیگراد و   65بی 

 باشد. درجه سانتیگراد 

 % ی  جانی که بخار وجود نداشته باشد  ارد د 0% - 90درایو در محلی که رطوبت نستی بی 
ی نصب  و همچنی 

 و نگهداری شود. 

   .درایو را در معرض مواد خورنده، گازها و مایعات نگهداری و نصب نکنید 

   کنید . پکیچ موتور و درایو را در محل سفت و صاف نگهداری کرده و نصب 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 پیکربندی

صل ، اتصالات مربوط به وسایل جانتی خارحیی را که به درایو متزیر در شکل  اتصال درایو به وسایل جانتی و اولیه 
 شده است، مشاهده می کنید. 

 



 در مورد سیم بندی
ر
 نکای

یکی درایو و موتور را لمس نکنید.    نکات مربوط به سیم بندی را رعایت کنید و هیچ یک از اتصالات الکتر

ی شوید و چک کنید که سیم بندی ترمینال١  ، ترمینال  (R , S , T های ). مطمی  ی منبع تغذیه اصلی درایو وهمچنی 
لی و ترمینال های من) L1 , L2cهای )  موتور به درستر به ترمینال ها متصل شده (U , V , W )بع تغذیه کنتر
 باشند. 

ی حذف نویزها . از کابلهای دو٢  یزوج به هم تابیده شده شیلددار برای سیم بندی و کوپل کردن برق و همچنی 
یکی و حذف تداخل امواج استفاده کنید. ال  کتر

 شارژ خاموش شود. LED  قر بماند، منتظر بمانید تا چراغ . ولتاژ پرخطر ممکن است در داخل درایو تا مدنر با٣ 
 حال می توانید ترمینال ها را نظافت کنید. 

  ا یانکدر و باید بصورت مجزا از کابل  U , V , W و ترمینال های   R , S , Tکابل های متصل به ترمینال های .  ۴ 
 . سانتر باشد  ۳۰دیگر کابل های سیگنال باشند. فاصله کابل های قدرت از کابل های فرمان و انکدر باید بیشتر از 

 موجود .  ۵
ی

است. اگر به کابل بلندتر نیاز داشتید ،کابل انکدر مخصوص بوده و در طول های مختلف در نمایندکی
 نکدر خودداری نمایید. از تکه کردن کابل ا

ر متر باشد.اگ ۳۰داشته باشد. بلندی کابل قدرت باید کمتر از ولت  PTFE 600کابل موتور باید مقاومت ولتاژی .  6

اژ کابل را بیشتر کردید، با ی افزایش دهید. متر   ید قطر سیم را نت 

 کنید که فقط باید در سمت درایو شیلد کابلهای دو زوج شیلددار باید به ترمینال ارت درایو متصل شوند. دقت  . 7

عمل شیلد انجام پذیرد. اگر دو سمت شیلد را به ارت اتصال دهید، یک حلقه بسته جریان بوجود می آید که 

 باعث اختلال و ایجاد نویز می شود. )کابل فرمان(

 

 روش های سیم بندی 

ی   1.5 برای درایوهای   تر می توان از هریک از دو اتصال تک فاز یا سه فاز استفاده کرد. برایکیلووات و پایی 

 و بالاتر فقط باید از اتصال سه فاز استفاده شود.  کیلووات  2درایوهای 

Power ON   : کنتاکتa در حالت عادی باز می باشد. 

Power OFF or Alarm Processing   : کنتاکتb  در حالت عادی بسته می باشد . 

1 MC /x  :ومغناطیسی کنتاکتور ی الكتر    بوبی 

 1 MC/a   :کنتاکت خود نگهدار مدار قدرت 

1MC  : کنتاکتهای قدرت در مست  مدار قدرت 



 اتصال منبع تغذیه تک فاز به درایو

 

 

 

 

 

 



 اتصال منبع تغذیه سه فاز به درایو

 

 

 

 

 

 



 

 


